o www.revistaft.com.br

Revista FT | ISSN 1678-0817 | v. 30, n. 158, 2026 | DOI: 10.69849/dcwgle03
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RESUMO

A cirurgia robodtica tem se consolidado como uma importante inovacdo tecnoldgica no
contexto da assisténcia cirurgica, promovendo avangos significativos na precisdo dos
procedimentos e na recuperacdo dos pacientes. Diante desse cendrio, a enfermagem assume
papel fundamental, atuando na interface entre tecnologia e cuidado, com impacto direto na
pratica assistencial e na segurangca do paciente. O presente estudo teve como objetivo
investigar os impactos do avango da cirurgia robotica na atuagdo da enfermagem, com foco na
pratica assistencial e na seguranca do paciente. Trata-se de uma revisdo integrativa da
literatura, realizada conforme as recomendagdes do PRISMA, com buscas nas bases PubMed,
SciELO, LILACS e BVS. Os resultados evidenciam que a enfermagem desempenha fungdes
essenciais no perioperatorio, destacando-se o preparo do ambiente, o manejo do sistema

roboético, a prevencao de riscos e a promocao da seguranga do paciente. Conclui-se que a
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atuacdo qualificada da enfermagem ¢ indispensdvel para o sucesso da cirurgia robotica,
reforcando a necessidade de capacitagdo continua e investimentos em educagdo permanente.

Palavras-chave: Enfermagem; Cirurgia robotica; Seguranca do paciente.

ABSTRACT

Robotic surgery has been consolidated as an important technological innovation in the
surgical care context, promoting significant advances in procedural precision and patient
recovery. In this scenario, nursing plays a fundamental role as an interface between
technology and care. This study aimed to investigate the impact of robotic surgery
advancements on nursing practice, patient care, and safety. This is an integrative literature
review conducted according to PRISMA guidelines, with searches carried out in PubMed,
SciELO, LILACS, and BVS databases. The results show that nursing plays essential roles in
the perioperative period, including environment preparation, robotic system management, risk
prevention, and patient safety promotion. It is concluded that qualified nursing practice is
indispensable for the success of robotic surgery, reinforcing the need for continuous training
and investment in professional education.

Keywords: Nursing; Robotic surgery; Patient safety.

1 INTRODUCAO

O avango tecnoldgico na drea da saude tem promovido transformagdes significativas
nos processos assistenciais, impactando diretamente a qualidade do cuidado, a seguranga do
paciente e os desfechos clinicos. No contexto cirurgico, tais inovagdes t€ém impulsionado o
desenvolvimento de técnicas cada vez menos invasivas, mais precisas e eficientes. Dentre
essas inovagdes, a cirurgia robotica destaca-se como uma das mais relevantes evolugdes
contemporaneas, configurando-se como um marco na modernizac¢do da pratica cirurgica. Essa
tecnologia possibilita ao cirurgido maior precisdo nos movimentos, visao tridimensional
ampliada do campo operatério e eliminagdo de tremores fisioldgicos, contribuindo para a
realizacdo de procedimentos mais seguros e com melhores resultados clinicos (1, 2, 3).

Evidéncias cientificas apontam que a cirurgia robdtica estd associada a diversos
beneficios clinicos, como menor perda sanguinea intra operatoria, reducdo do risco de
infeccdes, menor tempo de internagdo hospitalar e recuperagdo pds-operatdria mais rapida,
quando comparada as técnicas tradicionais (1, 4, 3). Além disso, a maior precisdo técnica

favorece a preservacdo de estruturas anatdmicas importantes, reduzindo complicacdes e



promovendo melhor progndstico ao paciente. No entanto, apesar dos avangos e beneficios, a
incorporagao dessa tecnologia implica mudancas significativas na organizagao dos servigos de
saude, especialmente no ambiente do centro cirtrgico, exigindo adequagdes estruturais,
aquisi¢do de equipamentos de alto custo e reorganizacao dos processos de trabalho (4, 3).

Nesse cendrio de inovagdo tecnologica, a equipe de enfermagem assume papel
essencial, uma vez que estd diretamente envolvida em todas as etapas do cuidado
perioperatorio. A atuagdo da enfermagem vai além da assisténcia direta ao paciente,
abrangendo também o gerenciamento de recursos, a organizacdo do ambiente cirirgico e a
garantia da seguranga durante todo o procedimento. A Sistematizacdo da Assisténcia de
Enfermagem Perioperatéria (SAEP) torna-se uma ferramenta fundamental nesse contexto,
contribuindo para a padronizacdo das praticas, planejamento do cuidado e prevencgdo de
eventos adversos (5, 3).

A inser¢do da cirurgia robdtica no ambiente hospitalar demanda do enfermeiro o
desenvolvimento de competéncias especificas, que envolvem conhecimentos técnicos,
cientificos e operacionais relacionados ao uso de tecnologias avancadas. O profissional de
enfermagem passa a atuar diretamente no preparo do sistema robdtico, na montagem e
checagem dos instrumentais, no posicionamento do paciente e na supervisdo do
funcionamento dos equipamentos, além de participar ativamente na identificacdo e prevengao
de riscos durante o procedimento (2, 6, 3). Dessa forma, a pratica da enfermagem torna-se
mais complexa e exige constante atualizacdo profissional, capacitagdo continua e
desenvolvimento de habilidades especificas para lidar com sistemas altamente tecnologicos.

Paralelamente, a seguranca do paciente ganha ainda mais relevancia no contexto da
cirurgia robdtica, considerando os riscos inerentes ao uso de tecnologias complexas e a curva
de aprendizagem das equipes envolvidas. Estudos destacam que a ocorréncia de eventos
adversos pode estar relacionada tanto a falhas técnicas quanto a erros humanos, refor¢ando a
necessidade de implementagdo de protocolos rigorosos e praticas baseadas em evidéncias (7,
8, 3). Nesse sentido, o uso de checklists estruturados, a padronizagdo de processos € a
comunicagdo efetiva entre os membros da equipe multiprofissional sdo estratégias
fundamentais para garantir a seguranca e a qualidade da assisténcia.

Conforme evidenciado na literatura, “a seguranca do paciente em ambientes cirirgicos
de alta tecnologia esta diretamente relacionada a capacitagdo da equipe de enfermagem e a
utilizacdo adequada dos recursos tecnologicos disponiveis” (7). Essa afirmacdo reforga o
papel estratégico da enfermagem na mitigacdo de riscos e na promoc¢do de um ambiente

cirargico seguro, evidenciando a importancia da qualificacdo profissional e da adesdo as boas



praticas assistenciais, aspecto também enfatizado por Bernardo et al.’ ao discutirem os
desafios da implementacao de tecnologias robdticas no centro cirurgico.

Diante desse contexto, torna-se imprescindivel compreender como a enfermagem esta
se adaptando as demandas impostas pelo avango da cirurgia robdtica, bem como analisar os
impactos dessa tecnologia na pratica assistencial e na seguranga do paciente. A complexidade
desse cenario exige uma abordagem que considere ndo apenas os beneficios clinicos, mas
também os desafios relacionados a capacitagdo profissional, a gestdo de recursos e a
incorporagdo segura das tecnologias no cuidado em saude.

Assim, o presente estudo tem como objetivo geral analisar o papel da enfermagem
frente ao avango da cirurgia roboética, considerando seus impactos na pratica assistencial e na
seguranca do paciente. Para tanto, busca-se descrever o avanco da cirurgia robodtica no
contexto da saude, identificar as atribui¢des da equipe de enfermagem no perioperatorio,
analisar as mudangas decorrentes da incorporagdo dessa tecnologia, avaliar os beneficios
relacionados & seguranga do paciente e identificar os principais desafios e necessidades de
capacitacdo profissional.

A relevancia deste estudo justifica-se pela necessidade de aprofundar a compreensao
sobre o papel da enfermagem em um contexto de crescente incorporacdo tecnoldgica,
contribuindo para o aprimoramento da pratica profissional, fortalecimento da seguranca do
paciente e desenvolvimento de estratégias que assegurem uma assisténcia qualificada, segura
e baseada em evidéncias no ambiente da cirurgia robotica.

Diante desse cendrio, emerge a seguinte questdo norteadora: quais sdo os impactos do

avanco da cirurgia robdtica na pratica assistencial da enfermagem e na seguran¢a do paciente?

2 METODOS

Trata-se de uma revisdo integrativa da literatura, de abordagem qualitativa e carater
descritivo, cujo objetivo foi sintetizar e analisar evidéncias cientificas acerca da atuagdo da
enfermagem frente ao avanco da cirurgia robdtica, com énfase na pratica assistencial e na
seguranga do paciente. A revisdo integrativa permite a inclusdo de diferentes delineamentos
metodolodgicos, contribuindo para uma compreensdo ampla e sistematizada do fenomeno

investigado (2, 7).



O estudo foi conduzido em conformidade com as recomendag¢des do Preferred
Reporting Items for Systematic Reviews and Meta-Analyses (PRISMA), assegurando rigor
metodologico, transparéncia e reprodutibilidade no processo de identificagdo, selecdo e
inclusdo dos estudos (2, 7). A construcdo da revisdo seguiu etapas previamente definidas:
elaboracdo da pergunta norteadora, definicdo dos critérios de elegibilidade, busca na
literatura, seleg¢ao dos estudos, extra¢ao dos dados ¢ analise dos resultados.

A pergunta norteadora que orientou o estudo foi: quais sdo os impactos do avanco da
cirurgia robdtica na pratica assistencial da enfermagem e na seguranca do paciente no
contexto cirurgico? A busca dos estudos foi realizada nas bases de dados eletronicas PubMed,
Scientific Electronic Library Online (SciELO), Literatura Latino-Americana e do Caribe em
Ciéncias da Saude (LILACS) e Biblioteca Virtual em Saude (BVS), por serem amplamente
reconhecidas na area da saude e por indexarem produgdes cientificas relevantes.

Para a estratégia de busca, foram utilizados descritores controlados e ndo controlados,
selecionados a partir dos Descritores em Ciéncias da Saude (DeCS) e Medical Subject
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Headings (MeSH), tais como “enfermagem”, ‘“cirurgia robdtica” e “seguranca do paciente”,
bem como seus correspondentes em inglés “nursing”, “robotic surgery” e “patient safety”.
Esses termos foram combinados por meio dos operadores booleanos AND e OR, com o
intuito de ampliar a sensibilidade e especificidade da busca. Foram estabelecidos como
critérios de inclusdo: artigos cientificos disponiveis na integra, publicados nos ultimos dez
anos, nos idiomas portugués, inglés e espanhol, que abordassem a atuacao da enfermagem no
contexto da cirurgia robotica e aspectos relacionados a seguranca do paciente. Como critérios
de exclusdo, foram considerados estudos duplicados, publicagcdes que ndo apresentassem a
enfermagem como foco principal, além de editoriais, cartas ao editor, resumos de eventos
cientificos, dissertagdes e teses, € estudos que ndo se relacionassem ao contexto cirurgico.

O processo de sele¢do dos estudos ocorreu em quatro etapas, conforme preconizado
pelo PRISMA: inicialmente, realizou-se a identificacdo dos estudos nas bases de dados; em
seguida, procedeu-se a remog¢ao de duplicatas; posteriormente, foi realizada a triagem por
meio da leitura dos titulos e resumos; e, por fim, efetuou-se a leitura na integra dos artigos
potencialmente elegiveis, culminando na inclusdo daqueles que atenderam integralmente aos
critérios estabelecidos. O processo de selecdo dos estudos estd apresentado no fluxograma

conforme as recomendagdes do PRISMA 2020.

Figura 1 - Fluxograma do processo de selecdao dos estudos conforme PRISMA 2020
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Apbs a selecdo final, os estudos foram organizados em um instrumento estruturado
contendo informagdes como autores, ano de publicagdo, objetivo, delineamento metodologico
e principais resultados. A andlise dos dados foi realizada de forma descritiva e tematica,
permitindo a categorizagdo das evidéncias em eixos relacionados a pratica assistencial da
enfermagem e a seguranga do paciente no contexto da cirurgia robdtica. Esse processo
possibilitou a sintese do conhecimento disponivel e a identificacdo de lacunas na literatura

cientifica.

3 RESULTADOS

Foram incluidos, ao final do processo de selecdo, oito estudos que atenderam aos
critérios de elegibilidade. Os artigos selecionados foram publicados entre 2022 e 2025.0s
estudos analisados abordam a atuacdo da enfermagem no contexto da cirurgia robdtica, com
énfase na organizacdo do cuidado perioperatorio, na utilizacao de checklists, na seguranga do
paciente e na necessidade de capacitacdo profissional. Observa-se que todos os artigos
destacam a importancia do enfermeiro na mediacao entre tecnologia e assisténcia, garantindo
um cuidado seguro e eficiente.

No que se refere aos objetivos dos estudos incluidos, identificou-se que estes estdo
relacionados a analise da atuacdo do enfermeiro na cirurgia robdtica, a validagdo de
instrumentos assistenciais, a implementa¢ao de protocolos de seguranca e a identificacao de
beneficios clinicos e organizacionais dessa tecnologia.

A seguir, apresenta-se o Quadro 1 com a caracterizagdo da produgdo cientifica
analisada, contendo informacgdes referentes aos autores, ano de publicacdo, base de dados,

titulo dos artigos e objetivos dos estudos selecionados.

Quadro 1 - Caracterizacdo da producado cientifica analisada

Autor / Ano Base de Dados/ ‘ o
‘ Titulo do Artigo Objetivo
de Publicagao Indexacao

Atuacao do enfermeiro Identificar e descrever a
Chefter et al. Revista Cereus na cirurgia roboética: uma | atuagdo do enfermeiro no

(2022). revisdo integrativa da contexto da cirurgia

literatura. robotica com base na

literatura cientifica.




Castro et al.

(2023)

Frota et al.

(2023)

Vitoriano et

al. (2023)

Bergonzini

(2024)

Bernardo

(2025)

REASE
Revista
Ibero-Americana
de Humanidades,
Ciéncias e
Educagao
REAS
Revista Eletronica

Acervo Saude

SciELO

Revista SOBECC

Revista FOCO

Beneficios da cirurgia
robdtica sob a oOtica da
enfermagem: revisao

integrativa.

A importancia da
seguranca e
confiabilidade na cirurgia
robdtica: uma revisao

integrativa da literatura.

Sistematizacao da

assisténcia de

enfermagem
perioperatoria na cirurgia

robotica: validagao de
instrumento.
Checklist de atribui¢des

da equipe de enfermagem

em cirurgias roboticas.

Implementacao de
Tecnologias Robdticas
no Centro Cirargico:
Beneficios e desafios
para a Assisténcia de

Enfermagem.

Analisar os beneficios da
cirurgia roboética na
perspectiva da enfermagem,
com foco na pratica
assistencial e nos desfechos
clinicos.

Avaliar a importancia da
segurancga ¢ da
confiabilidade na cirurgia
robotica, destacando as
implicacgdes para a pratica
da enfermagem.
Validar um instrumento para
sistematizagdo da
assisténcia de enfermagem
perioperatdria em cirurgias

roboticas.

Elaborar e validar um
Checklist de atividades
pertinentes a equipe de

enfermagem que atua no
bloco cirurgico, em
procedimentos roboticos.
Analisar os impactos da
implementagdo de
tecnologias roboticas na
assisténcia de enfermagem
no centro cirurgico,
considerando seus

beneficios e desafios.



Beordo Global Academic | Gestdo e criatividade na Analisar como o uso de
(2025) Nursing Journal cirurgia robdtica: o checklists (tanto técnicos
enfermeiro e o uso de quanto ludicos) contribui
checklists ludicos e para a gestdo do cuidado e
técnicos. para a atuacao do
enfermeiro em cirurgias
roboticas.
Pires (2025) PubMed Nursing interventions to Identificar e analisar, na
promote safety in robotic | literatura cientifica, quais
surgery: a systematic intervengoes de enfermagem
literature review. contribuem para promover a
seguranga do paciente em
cirurgias roboticas.
Fonte: elaborado pelos autores, 2026.
4 DISCUSSAO

A andlise dos resultados permite compreender que a cirurgia roboética representa uma
transformagdo significativa na pratica assistencial da enfermagem, impactando diretamente a
organizagdo do trabalho no centro cirtrgico, a dinamica da equipe multiprofissional e a forma
como o cuidado ¢ planejado e executado. Nesse contexto, o enfermeiro passa a atuar como elo
fundamental entre tecnologia e cuidado, assumindo um papel ampliado que exige dominio
técnico-cientifico, pensamento critico e capacidade de tomada de decisdo em situagdes
complexas e de alta responsabilidade (2, 3). Os achados evidenciam que a incorporacio de
tecnologias avancadas amplia de forma expressiva o escopo de atuacdo da enfermagem,
exigindo o desenvolvimento de competéncias relacionadas nao apenas a assisténcia direta,
mas também a gestdo tecnoldgica, a organizagdo do ambiente cirtirgico e a coordenagdo da
equipe multiprofissional. Dessa forma, o enfermeiro passa a desempenhar fungdes
estratégicas, como a supervisdo do preparo dos equipamentos roboticos, a garantia da
funcionalidade dos sistemas e a articulagdo entre os diferentes profissionais envolvidos no
procedimento (8, 3).

Além disso, destaca-se que a seguranca do paciente, no contexto da cirurgia robotica,
esta diretamente relacionada a qualificacao da equipe de enfermagem e a implementacao de
protocolos assistenciais estruturados. O uso sistematico de checklists, aliado a padronizagao

dos processos e a definigdo clara de atribui¢des da equipe, configura-se como uma estratégia



essencial para a reducdo de falhas, prevencdo de eventos adversos e promog¢do de uma
assisténcia segura e de qualidade (6, 3). Nesse cendrio, o enfermeiro assume papel central na
conducao dessas praticas, atuando como agente de controle e garantia da seguranca.

Conforme evidenciado na literatura: “A incorporacdo de tecnologias avangadas exige
das equipes de enfermagem habilidades técnicas especificas e postura critica frente aos riscos
do processo”(4).

Tal perspectiva reforca que a atuacao da enfermagem vai além da execucao de tarefas,
envolvendo uma postura proativa na identificagdo de riscos, na antecipacdo de possiveis
complicacdes e na implementacdo de medidas preventivas, especialmente em ambientes de
alta complexidade tecnologica, como também discutido por Bernardo et al.’ ao abordarem os
desafios da implementacao de tecnologias robdticas no centro cirtrgico.

Observa-se ainda que a curva de aprendizagem associada a cirurgia robdtica
representa um dos principais desafios enfrentados pelas equipes, podendo impactar
diretamente na seguranca do paciente quando ndo ha preparo adequado. Nesse sentido,
evidencia-se a necessidade de investimentos continuos em educagdo permanente,
treinamentos especificos e simulagdes realisticas, a fim de promover o desenvolvimento de
competéncias técnicas € comportamentais essenciais para o manejo seguro da tecnologia (7,
3).

Dessa forma, os achados analisados convergem ao demonstrar que a efetividade da
cirurgia robotica ndo depende exclusivamente da tecnologia empregada, mas, sobretudo, da
qualificacdo da equipe de enfermagem, da organizagdo dos processos assistenciais e da
integracdo entre conhecimento cientifico e pratica clinica, elementos fundamentais para a
garantia de uma assisténcia segura, eficiente e centrada no paciente (3).

Os achados demonstram que a enfermagem assume papel estratégico na cirurgia
robdtica, sendo fundamental para a utilizacdo segura dos sistemas e para a prevencdo de
eventos adversos, especialmente no que se refere ao preparo do ambiente cirurgico, a
checagem rigorosa dos equipamentos e a assisténcia continua ao paciente no periodo
perioperatorio (5, 7, 3). Nesse contexto, o enfermeiro nao atua apenas como executor de
cuidados, mas como agente ativo na gestdo da seguranga e na mediagdo entre a tecnologia e a
assisténcia humanizada.

A incorporacao dessa tecnologia amplia significativamente o escopo profissional da
enfermagem, exigindo ndo apenas habilidades técnicas especificas, mas também raciocinio
clinico apurado, capacidade de tomada de decisdo em situacdes complexas e dominio de

protocolos assistenciais voltados a alta tecnologia. Além disso, evidencia-se a necessidade de



investimentos institucionais continuos em capacitacdo, treinamento pratico e educacdo
permanente, a fim de reduzir falhas operacionais e otimizar os resultados clinicos (2, 8, 3).
Ademais, a seguranca do paciente esta diretamente relacionada a qualificagdo da
equipe de enfermagem e a adocdo de praticas baseadas em evidéncias, como a utilizacao de
checklists estruturados, padroniza¢do de processos e monitoramento sistematico dos riscos
inerentes ao procedimento cirurgico robotico (4, 3). Tais estratégias contribuem para a
redugdo de eventos adversos, fortalecimento da cultura de seguranca e melhoria da qualidade

assistencial.

5 CONSIDERACOES FINAIS

A anélise desenvolvida neste estudo permitiu compreender que a cirurgia robotica se
consolida como uma das mais relevantes inovagdes tecnologicas na satde contemporanea,
promovendo avangos importantes na qualidade da assisténcia, na precisdo dos procedimentos
e nos desfechos clinicos. Observa-se que essa tecnologia, quando comparada as abordagens
convencionais, contribui para a reducdo de complicagdes, menor tempo de internagdo e
recuperacdo mais rapida, configurando-se como uma estratégia promissora para a qualificagao
do cuidado em saude.

Entretanto, entende-se que seus beneficios vao além dos aspectos técnicos, estando
diretamente relacionados a organizacao dos servigos e, principalmente, a atuacao qualificada
da equipe multiprofissional. Nesse cenario, destaca-se o papel estratégico da enfermagem no
gerenciamento do cuidado perioperatdrio, na organizagdo do ambiente cirurgico e na
promogao da seguranca do paciente. A sistematizacao da assisténcia emerge, nesse contexto,
como elemento essencial para garantir um cuidado seguro, padronizado e fundamentado em
evidéncias.

Sob essa perspectiva, considera-se que a incorporagdo da cirurgia robdtica impde
novas exigéncias a pratica do enfermeiro, demandando o desenvolvimento continuo de
competéncias técnicas, raciocinio critico e capacidade de atuagdo em ambientes complexos e
altamente tecnoldgicos. O profissional de enfermagem passa a assumir responsabilidades que
envolvem desde o preparo dos sistemas robdticos até a identificagdo e manejo de possiveis
intercorréncias, reforcando a necessidade de qualificagdo permanente.

No que se refere a seguranga do paciente, evidencia-se que esse principio se torna
ainda mais sensivel em contextos de alta tecnologia. Assim, a adocdo de protocolos
assistenciais, checklists e praticas baseadas em evidéncias mostra-se indispenséavel para a

prevencao de eventos adversos e para a garantia da qualidade do cuidado. Dessa forma, a



seguranca estd diretamente relacionada tanto a competéncia da equipe quanto a efetividade
dos processos organizacionais.

Além disso, entende-se que a implementacdo da cirurgia robotica exige nao apenas
investimento em tecnologia, mas também mudancas estruturais, organizacionais e culturais
nos servicos de saude. Isso inclui a reestruturacao dos fluxos assistenciais, o fortalecimento da
educacdo permanente e a consolidagdo de uma cultura de seguranga, na qual a enfermagem
atua como protagonista na articulacao do cuidado.

Diante disso, defende-se que a cirurgia robotica, aliada a atuacdo qualificada da
enfermagem e a rigorosa aplicacdo de protocolos de seguranga, contribui significativamente
para a exceléncia assistencial. O enfermeiro se destaca como elemento central nesse processo,
integrando conhecimento técnico-cientifico, habilidades praticas e uso seguro da tecnologia.

Por fim, ressalta-se a necessidade de ampliagao da produgdo cientifica, especialmente
no contexto nacional, com foco no aprofundamento das competéncias da enfermagem em
ambientes de alta complexidade. Torna-se fundamental investir na capacitagdo profissional,
no desenvolvimento de protocolos e no fortalecimento de praticas baseadas em evidéncias,
visando consolidar uma assisténcia cada vez mais segura, qualificada e alinhada as demandas

emergentes da cirurgia robotica.
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